Politechnika Opolska
Wydziat Mechaniczny

Karta Opisu Przedmiotu

Studia podyplomowe Akademia ksztalcenia w Elektromobilnosci
Nazwa przedmiotu Systemy mechatroniczne w pojazdach
Subject Title Mechatronic systems in vehicles
Semestr ECTS (pkt) Tryb zaliczenia przedmiotu Kod przedmiotu
2 1 zaliczenie
1 Ma wiedze z matematyki niezbedng opisu zjawisk zaleznosciami
Wiedza " | matematycznymi.
Wymaganie > Ma wiedze w zakresie fizyki potrzebng do zrozumienia, opisu i
wstepne w " | wykorzystania zjawisk fizycznych.
zakresie - o . : . . -
przedmiotu Umiejetnosci 1. | Pozyskuje informacje z literatury, baz danych i innych zréodet
Kompetencje 1 Ma swiadomos¢ potrzeby uzupetniania wiedzy specjalistycznej przez
spoteczne " | cate zycie.

Cele przedmiotu: Student pozna zasady doboru tresci ksztatcenia i reguly przygotowywania materiatu
nauczania. Zapoznanie studentéw z systemami mechatronicznymi i protokotami komunikacyjnymi
stosowanych w pojazdach.

Program przedmiotu

Prowadzacy zajecia

Forma zaje¢ | Liczba godzin zaje¢ w semestrze (tytullstopien naukowy, imie | nazwisko)

Wyktad 8 dr Inz. Mariusz Graba, prof. dr hab.inz. Jarostaw Mamala
Laboratorium 8 dr Inz. Mariusz Graba, prof. dr hab.inz. Jarostaw Mamala
Projekt

Tresci ksztatcenia

Wyktad Sposéb realizacji | wyklad w sali audytoryjnej
Lp. Tematyka zajeé Liczba godzin
1. | Podstawowe informacje o systemach mechatronicznych, definicje, przykiady. 2
2. | Przykiady ukladéw mechatronicznych wspoétczesnych pojazdéw. 2
3 Sterowanie i regulacja w systemach mechatronicznych. Wybrane protokoty >
" | komunikacyjne wspdétczesnych pojazdéw.
4. | Weryfikacja efektow nauczania dla przyjetych tresci przedmiotu. 2
L. godz. pracy wlasnej studenta 6 L. godz. kontaktowych w sem. 8
Laboratorium Sposéb realizacji
Lp. Tematyka zajec Liczba godzin
1 Tresci nauczania na przykladzie wybranych zagadnien z mechatronicznych >
" | ukladéw w pojazdach.
5 Czujniki w systemach mechatronicznych pojazdoéw. Sterowanie wybranymi 5
" |aktuatorami.
3. | Mikrokontrolery w systemach mechatronicznych pojazdow. 2
4. | Protokoty komunikacyjne wspétczesnych pojazdow. 2
L. godz. pracy wlasnej studenta 8 L. godz. kontaktowych w sem. 8




Odniesienie do Formy

i Formy T
. . . . kierunkowych I weryfikacji

Efekty uczenia sie dla przedmiotu - po zakonczonym cyklu ksztatcenia efektow (vvreghfagls) Sy
ksztatcenia B ksztatcenia

Ma wiedze o zagrozeniach podczas obstugi i naprawy
1. |ukladoéw mechatronicznych pojazdéw samochodowych P_W06 w,L AHKR

Wiedza zeroemisyjnych i niskoemisyjnych.

Ma wiedze dotyczaca budowy mechatronicznych
2. |zespotow i podzespotow pojazdéw samochodowych P_W08 w,L AH.K
niskoemisyjnych i zeroemisyjnych.

Potrafi obstugiwaé systemy mechatroniczne oraz
wykonywaé montaz, konfiguracje akcesoriow i osprzetu
Umiejetnosci | 1. |oraz urzadzen elektrycznych i elektronicznych w P_U06 L H,K,P
pojazdach samochodowych pojazdéw samochodowych
zgodnie z dokumentacja techniczna.

1 Absolwent jest gotow do ponoszenia odpowiedzialnosci

. . f P_KO02 W,L AH,P
za podejmowane dziatania.
Kompetencje Absolwent jest gotowy do uznawania znaczenia wiedzy
spoteczne 2 w rozwigzaniu probleméw poznawczych i praktycznych P KO4 WL AHKP

oraz zasiegania opinii ekspertow w przypadku trudnosci
z samodzielnym rozwigzywaniem problemu.

Formy weryfikacji efektow uczenia sie:

A-egzamin pisemny, B-egzamin ustny, C-zaliczenie pisemne, D-zaliczenie ustne, E-na podstawie ocen czastkowych z odpowiedzi
ustnych, F-na podstawie ocen czastkowych z odpowiedzi pisemnych, G-praca kontrolna, H-ocena ze sprawozdan, I-ocena z przebiegu
¢éwiczen, J-ocena z przygotowania do éwiczen, K-ocena z przebiegu realizacji projektu, L-ocena pisemnej realizacji projektu, M-ocena z
obrony projektu, N-ocena formy prezentacji, O-ocena tresci prezentacji, P-obserwacja aktywnosci na zajeciach, R-obserwacja
systematycznosci.

Metody dydaktyczne:

Wyktad audytoryjny, praktyczne zajecia laboratoryjne i projektowe.
Zajecia prowadzone takze z wykorzystaniem metod i technik ksztalcenia na odlegtos¢.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu:
Zaliczenie na podstawie oceny sprawozdan, ocena z realizacji projektu.

Literatura podstawowa:
[1] M.Gawrysiak: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Rozprawy Naukowe Nr 44, Polit.
Biatostocka, Biatystok, 1997.
B.Heiman, W.Gerth, K.Popp: Mechatronika: komponenty, metody, przykiady, tt. M. Gawrysiak,
[2] Wydawnictwo.
Naukowe PWN, Warszawa 2001
Zimmermann, Werner : Magistrale danych w pojazdach : protokoly i standardy, Wydawnictwo
Komunikacji i Lacznosci, 2008. - 362 s.
Bosch, Robert: Sieci wymiany danych w pojazdach samochodowych. Wydawnictwo Komunikacji i
tacznosci, 2008.
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Literatura uzupetniajaca:

1] K_ori.ath H.-J., Romer M., Mechatronics : Theory and Applications, 2000, OMEGON Fachliteratur,
Ditzingen

[2] David G. Alciatore, Michael B. Histand, Introduction to Mechatronics and Measurement Systems, 2002.

[3] W. Gajek A., Juda Z.: Czujniki. Mechatronika samochodowa. WKikt. Warszawa 2008.

* niewlasciwe przekresli¢

(kierownik jednostki organizacyjnej/bezposredni przetozony: (Dziekan Wydziatu
pieczeé/podpis pieczeé/podpis)




