Politechnika Opolska
Wydziat Mechaniczny

Karta Opisu Przedmiotu

Studia podyplomowe

Akademia Elektromobilnosci

Nazwa przedmiotu

Mechanika ruchu pojazdow samochodowych zeroemisyjnych i niskoemisyjnych

Subject Title Motion mechanics of zero- and low-emission motor vehicles
Semestr ECTS (pkt) Tryb zaliczenia przedmiotu Kod przedmiotu
2 1 zaliczenie
Wiedza 1 Ma wiedze o trendach rozwojowych w zakresie projektowania
" | lub wytwarzania lub budowy i eksploatacji pojazdéw samochodowych.
Sprawnie pozyskuje informacje z literatury, baz danych i innych zrodet,
Wymaganie Umiei L takze w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym; potrafi integrowaé
miejetnosci | 1. . . R .. . . .
wstepne w uzyskane informacje, dokonywac¢ ich interpretacji, a takze wyciagaé
zakresie whnioski oraz formutowac¢ i uzasadnia¢ opinie.
przedmiotu Ma swiadomos$¢é odpowiedzialnosci zwigzanej z decyzjami,
Kompetencje 1 podejmowanymi w ramach dziatalnos$ci inzynierskiej i menedzerskiej,
spoteczne ' | szczegolnie w kategoriach bezpieczenstwa wlasnego i innych oséb oraz
ochrony srodowiska.

Cele przedmiotu: Przygotowanie stuchacza do osiggniecia wiedzy teoretycznej i praktycznej dotyczacej
mechaniki ruchu pojazdu samochodowego.

Program przedmiotu

Forma zajeé¢ Liczba godzin zaje¢ w semestrze Prowadzacy zajecia
(tytul/stopien naukowy, imie i nazwisko)
Wyktad 8 prof. dr hab. inz. Jarostaw Mamala
Cwiczenia 4 dr inz. Ireneusz Hetmanczyk
Laboratorium 4 dr inz. Ireneusz Hetmanczyk
Tresci ksztatcenia
Wyktad Sposéb realizaciji
Lp. Tematyka zajeé Liczba godzin
1. | Mechanika ruchu kota ogumionego. 2
2. | Analiza wtasnosci ruchowych. 2
3. | Bezpieczenstwo ruchu w ruchu krzywoliniowym. 1
4. | Energochfonnosé ruchu. 2
5. | Weryfikacja efektéw nauczania dla przyjetych tresci przedmiotu. 1
L. godz. pracy wiasnej studenta L. godz. kontaktowych w sem. 8

Cwiczenia Sposéb realizacji
Lp. Tematyka zajeé Liczba godzin
1 Obliczenia trakcyjne ukladu napedowego (promien kota, przetozenie, elastycznos¢ uktadu 5
" | napedowego).
2. | Charakterystyka trakcyjna pojazdu samochodowego. 2
L. godz. pracy wlasnej studenta 4 L. godz. kontaktowych w sem. 4
Laboratorium Sposdb realizaciji
Lp. Tematyka zajeé Liczba godzin
1. |Wyznaczenie biegunowego momentu bezwladnosci i promienia kota ogumionego. 2




2. |Wyznaczenie strat wlasnych w uktadzie napedowym na podstawie préby wybiegu.

L. godz. pracy wlasnej studenta 4

L. godz. kontaktowych w sem.

Efekty uczenia sie dla przedmiotu - po zakonczonym cyklu ksztalcenia

Odniesienie do
kierunkowych

Formy realizacji

Formy weryfikacji

efektow W,C,L,P,S) efektow ksztatcenia
ksztatcenia
Ma pogtebiong wiedze, podbudowang
. teoretycznie w zakresie mechaniki ruchu , a takze
Wiedza 1. ma podstawowg wiedze w zakresie stosowania P W08 wet CH
charakterystyki trakcyjnej pojazd.
Potrafi dokona¢ analizy zasadnos$ci stosowania
Umiejetnosci 1. | mechaniki ruchu w dziatalnosci inzynierskiej, w P UO5 cL H,l
zakresie ich eksploatacji.
Kompetencje 1 Jest gotow do wykazywania sie kreatywnosciag i P K03 cL |
spoteczne " | otwartoscia na zmiany. '

Formy weryfikacji efektow uczenia sie:
A-egzamin pisemny, B-egzamin ustny, C-zaliczenie pisemne, D-zaliczenie ustne, E-na podstawie ocen czastkowych z odpowiedzi ustnych,
F-na podstawie ocen czastkowych z odpowiedzi pisemnych, G-praca kontrolna, H-ocena ze sprawozdan, |-ocena z przebiegu ¢wiczen, J-
ocena z przygotowania do éwiczen, K-ocena z przebiegu realizacji projektu, L-ocena pisemnej realizacji projektu, M-ocena z obrony
projektu, N-ocena formy prezentacji, O-ocena tresci prezentacji, P-obserwacja aktywnosci na zajeciach, R-obserwacja systematycznosci.

Metody dydaktyczne:

Wyktad audytoryjny, praktyczne zajecia laboratoryjne, ¢wiczeni obliczeniowe

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu:

Uzyskania zaliczenia ze wszystkich form nauczania dla przedmiotu

Literatura podstawowa:

(1]

Mechanika ruchu / Leon Prochowski. - [Wyd. 3 uaktual.]., Warszawa : Wydawnictwa Komunikacji i
tacznosci, 2016

[2] Teoria ruchu samochodu / Wojciech Sitka., Warszawa : Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, 2002.
3] Energochtonnosé¢ ruchu samochodu / Wojciech Sitka., Warszawa : Wydawnictwa Naukowo-Techniczne,

1997

Uktady mechaniczne pojazdéw hybrydowych / Jerzy Merkisz, Ireneusz Pielecha, Poznan : Wydawnictwo
(4] ; o A
Politechniki Poznanskiej, 2015.

Literatura uzupelniajaca:

(1]

* niewlasciwe przekresli¢

(kierownik jednostki organizacyjnej/bezposredni przetozony:
pieczeé/podpis

(Dziekan Wydziatu
pieczeé/podpis)

Wprowadzenie do teorii ruchu drogowego / W. R. Blunden ; ti. Marian Watecki., Warszawa : Wydaw-a
Komunikacji i Lacznosci, 1972.




